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Program cofinantat din Fondul Social European Programul Educafie gi Ocupare 2O2L-2027
Obiectiv specific: ESO4.5 ,lmbunitSlirea calitelii, a caracterului incluziv, a eficacit5lii gi a relevantei sistemelor de educatie gi formare pentru
piala muncii, lnclusiv prin validarea invSlirii non-formale gi informale, pentru a sprijinl dob6ndirea de competenfe-cheie, inclusiv de

competente de antreprenoriat 9i digitale, precum 9i prin promovarea introducerii sistemelor de formare dualS gi a sistemelor de ucenicie
(FsE+)

Prioritate: P8,Cre$terea accesibilitSlli, atractivitElii 9i calitltii invltimintului profesional 9i tehnic
Titlul proiectului: Practica temeinici de azi formeazi profesionistul de mdine!
Numdr contract: G2024-88136_Ol PEO I 02-L2-2O24
Parteneri:
SC Autoservice Marini SRL
gcoala Postliceall Sanitari "Carol Davila"
Colegiul Tehnic,,Gheorghe Asachi"
Contract MYSMIS 312650

- Lider de parteneriat
- Partener X

- Partener 2

Nr. 583/05.10.2o2s

ANUNT
privind achizitia directi de tip FEDR

SET ECHIPAMENTE PENTRU LABORATORUL SPECIALIZAREA ELECTRONICA

in vederea imnlem;nt3;i:liffi:ix'#tyJ,'3fl:'Jii,1iJ,?"'L3,3i;JH,Y.',:3126s0 intiturat

OBIECTULACHIZITIEI - Set de echipamente pentru specializarea ELECTRONICA

Tipul qi durata contractului: contract de achizitie de bunuri , durata de 2 luni.
Valoarea estimatl: 26789,92 LEI (fara TVA)
Criteriu de atribuire: pretul cel mai scazut
Data qi oraJimitl de depunere a ofertei: 15.10.2025, ora 14.00;
Data qi ora deschiderii ofertelor: 15.10.2025, ora 15.00;
Adresa la care se transmit ofertele: gsamonesti@yahoo.com
Valabilitatea ofertei: 30 zile de la data limit6 pentru depunerea ofertelor.
DOCUMENTE SOLICITATE si CERINTE MINIME OFERTA TEHNIC4: confonn caietului de
sarcini anexat la anunt.

Pentru informalii suplimentare vd pute{i adresa la:
Colegiul Tehnic, Gh.Asachi"
B-dul Republicii. nr.45, Oneqti
E-mail: gsamoneqti @yahoo.com sau ghasachionesti@yahoo.com
tel: 023 41 3 | 447 7 sa:u 07 233 17 0l 5
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Program cofinanfat din Fondul Social European Programul Educalie 9i Ocupare 2021-2027
Obiectiv specific: ESO4.5,,lmbundti1irea calit5lii, a caracterului incluziv, a eficacitetii gi a relevanlei sistemelor de educafie $i formare pentru
piata muncii, inclusiv prin validarea inv515rii non-formale 9i informale, pentru a sprijini dobindirea de competenfe-cheie, inclusiv de
competenle de antreprenoriat gi digitale, precum 9i prin promovarea introducerii sistemelor de formare dualS gi a sistemelor de ucenicie
(FsE+)

Prioritate: PS.Cretterea acceslbilitltii, atractivitetii 9i calitSjii invS!5mAntului profesional gi tehnic
Titlul proiectului: Practica temeinicd de azi formeazi profesionistul de m6inel
Numer contract: G2024-88!.35_Ot PEO I O2-t2-2O24
Parteneri:
SC Autoservice Marini SRt

$coala PostlicealS Sanitari "Carol Davila"
Colegiul Tehnic,,Gheorghe Asachi"
Contract MYSMIS 312650

- Lider de parteneriat
- Partener 1

- Partener 2

CAIET I)Ii SAITC]INI

A. INTRODUCERE

Colegiul tehnic Gheorghe Asachi Oneqti, deruleazdachizilia- Set de echipamente pentru specializarea
ELECTRONICA

1. OBIECTUL CONTRACTULUI

2. Denumire contract: Echipamente FEDR pentru laboratorul specializarea ELECTRONICA

3. CATEGORIA DE PRODUSE: bunuri

4. Cod CPV: principal 42997300-4 robofi;

39162100-6 dobot magicia

37524100-8 kit roboti solari;

5. BENEFICIAR: Colegiul tehnic Gheorghe Asachi, cu sediul in Oneqti, B-dul Repubicii nr.45,

jud.Baciu, cod de identificare fiscald 4278701.

6. DURATACONTRACTULUI

7. Durata contractului este de 2luni, de la semnarea acestuia.

8. DESCRIERE CONTRACT

Caracteristi tehnice: Descrierea Ei cantitdlile preconizate ca fiind necesare se regasesc in Anexa

la prezentul caiet de sarcini.

9. REGULI DE ELIGIBILITATE

Ofertan{ii vor depune Llrmdtoarele documente :

-declaralie de eligibilitate

-declaralie privind conflictul de interese
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Program cofinanlat din Fondul Social European Programul Educalie gi Ocupare 2O2L-2O27

Obiectiv specific: ESO4.5,,imbunitilirea calitSfii, a caracterului incluziv, a eficacitifii 9i a relevan;ei sistemelor de educaf ie 9i formare pentru
piata muncii, inclusiv prin validarea inv515rii non-formale gi informale, pentru a sprijini dob6ndirea de competente-cheie, inclusiv de
competente de antreprenoriat gi digitale, precum gi prin promovarea introducerii sistemelor de formare dualS 9i a sistemelor de ucenicie
(FsE+)

Prioritate: PS.Cregterea accesibilit5!ii, atractivit5tii 9i calitStii inv5tSmantului profesional gi tehnic
Titlul proiectului: Practica temeinici de azi formeazS profesionistul de m6inel
Numir contract: G2024-88136_Ol PEO I 02-t2-2024
Parteneri:
SC Autoservice Marini SRL

Scoala PostlicealE SanitarS "Carol Davila"
Colegiul Tehnic,,Gheorghe Asachi"

- Lider de parteneriat
- Partener 1

- Partener 2

Contract MYSMIS 312650

-declaraliile privind situaliile de excludere din procedurA

8. PROPUNEREA TEHNICA/PROPUNEREA FINANCIARA

Potrivit invitaliei transmise, propunerea tehnico-financtard trebuie astfel elaboratd, incat sI dea

posibilitatea verificdrii respectdrii in totalitate a cerinlelor prevdzute in ANEXA- specifica{ii tehnice.

PRETUL UNITAR va fi consemnat in cadrul propllnerii tehnico-financiare, Ei se va exprima in LEI,

rotunjit la dou[ zecimale, cu TVA gi fdra TVA, avAnd in vedere c6, la facturare se vor folosi prelurile

unitare, rotunjite la doud zecimale conforme cu oferta.

PLATA : se face prin ordin de plata in Trezorerie.

Bugetul maxim disponibil este dup[ cum urmeaza:
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1
Dobot Magician buc 1

Repetabilitate ridicatd cu o precizie de p6n6 la 0,2
mm, Cel mai ugor brat robotic uqor de utilizat,
Permite imprimarea 3D
Poate fi controlat cu computer qi telefon
Include software de control uqor de utilizat 6554,62

2
Robot urnanoid
H5S buc 1

Modalitate deplasare - picioare,Mod asarnblare -
neasarnblat,Greutate: I ,7 kg,Baterie: Putere: I 1 .l V
2000 rnAh l0C,Func{ii - danseazS, c6nt5 9i
ansarnble de rniEcdri; Modalitali control * Control
PC / Android + iOS App control / iPad control /
Flandle control
Grade de libertate: 2 la urneri, 2 la frecare braf, 4 la
fiecare picior, I pe fiecare talp[; Material-
Aluminiu
Dimensiuni: 366 * 190 * I l5 mrn (H * L * W

3697.48

3 1

Marime: 245mm* I 49mm* 1 12mm;Greutate: 7009
Material: Structura din aluminiu si carcasa din
policarbonat ABS+PC;Motor servo: 14 articulatii in

.r;1E.ffrjt. ->24rt 
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Program cofinanlat din Fondul Social European Programul Educalie gi Ocupare 2O2L-2O21

Obiectiv specific: ESO+.S,,lmbunitilirea calititii, a caracterului incluziv, a eficaciti1ii gi a relevanlei sistemelor de educalie ti formare pentru
piafa muncii, inclusiv prin validarea inv5;irii non-formale 9i informale, pentru a sprijini dobindirea de competente-cheie, inclusiv de
competente de antreprenoriat ti digitale, precum 9i prin promovarea introducerii sistemelor de formare duali 9i a sistemelor de ucenicie
(FsE+)

Prioritate: PS.Cregterea accesibilititii, atractivitetii ti calititii invSlSmAntului profesional gi tehnic
Titlul proiectului: Practica temeinici de azi formeazi profesionistul de m6inet
Numir contract: G2024-88136_Ol PEO I 02-12-2024
Parteneri:
SC Autoservice Marini SRt

Scoala PostlicealS SanitarS "Carol Davila"
Colegiul Tehnic,,Gheorghe Asachi"
Contract MYSMIS 312650

- Lider de parteneriat
- Partener 1

- Partener 2

RobotAlpha Mini buc

total(3 articulatii lacap,4 articulatii la maini, I
articulatie la talie,6 articulati i la p ic i oare)
Temperatura de operare: 0"C-40oC 6218,49

4 Robot Car Obot buc 1

Limbaj programare robotica: Arduino;Tip produs
robotica: Roboti mobile;Software
deprogramare: WeMake (bazatpe Scratch 3.0),
acceptd Windows Arduino IDE,Intr[ri :

Senzor de margine,Buton,Senzor de urmirire a
liniei,Senzor cu ultrasunete,Modul de recepfie cu
infrarogu; Iegiri :Buzzer,Lumini RGB

2436,91

5
Robot
JoeHexapod br.rc I

Piese: 6 x picioare, 12 x conectori, I x corp, I x cap
Dirnensiune asamblata: 33x33x I 3 crn
Caracteristici:
Control Bluetooth prin intermediul aplicatiei moblie
Mersul independent
Compatibil cu IDE-ul Arduino 1B4B,l4

6.
Kit roboti solari buc

I

Dirnensiuni cLrtie 8 x 18.5 x 3l cm
Material plastic, metal 151,26

7

Robot umanoid
TonyPi buc 1

Modalitate deplasare - picioare
Mod asarnblare - neasamblat
Voltajminim-6V
Volta.j ntaxirn - 8,7V
Carnera video pentru procesari de irnagini
(integrare cu Raspberry Pi)
Fuc(ii - danseazd, cAntd gi ansarnble de rniscdri
Modalit[1i control- aplicalie rnobile si prograrn
desktop
Arnperaj - 2500 rnAh
Culoare - Alb 5882.36

TOTAL 26789,92

Intocmit,

Resp. achizilii-ing. Omota Nelula
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Program cofinanlat din Fondul Social European Programul Educalie 9i Ocupare 2O2t-2O27
Obiectiv specific: ESO4.5,,lmbundtitirea calitdtii, a caracterului incluziv, a eficacitSfii gi a relevanfei sistemelor de educalie pi formare pentru
piafa muncii, inclusiv prin validarea invifirii non-formale gi informale, pentru a sprijini dobindirea de competenfe-cheie, inclusiv de
competente de antreprenoriat 9i digitale, precum 9i prin promovarea in$oducerii sistemelor de formare duali li a sistemelor de ucenicie
(FsE+)

Prioritate: PS.Cregterea accesibilitSlii, atractivitS|ii 9i calltifii invi;Smintului profesional gi tehnic
Titlul proiectului: Practica temeinicd de azi formeazi profesionistul de m6inel
Numir contract: G2024-88136_Ol PEO I O2-t2-2O24
Parteneri:
SC Autoservice Marini SRL

$coala Postliceali Sanitari "Carol Davila"
Colegiul Tehnic,,Gheorghe Asachi"
Contract MYSMIS 312650

- Lider de parteneriat
- Partener 1

- Partener 2

Re sp on s ab il achizilir,

Ing. Omota *.,r$Y
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